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Important

This catalogue cancels and replaces any preceding issue or revision. The data provided in the catalogue are not binding; in line with our commitment
to on-going product improvement, we reserve the right to make changes without prior notice.

The technical data not present in this catalog are available from our technical office

When in doubt, you are welcome to download the latest up-to-date version available on our web site: www.cdsindexers.com

Importante

Questo catalogo annulla e sostituisce ogni precedente edizione o revisione. | dati esposti nel catalogo non sono impegnativi e ci riserviamo il diritto di
apportare eventuali modifiche senza darne preawviso, nellottica di un miglioramento continuo del prodotto.

| dati tecnici non presentiin questo catalogo sono disponibili presso il nostro ufficio tecnico

In ogni caso, la versione piu aggiornata e disponibile sul nostro sito internet: www.cdsindexers.com

Wichtig

Dieser Katalog annulliert und ersetzt jede vorausgehende Ausgabe oder Revision. Die im vorliegenden Katalog enthaltenen Daten sind nicht
verbindlich. Wir behalten uns deshalb das Recht vor, jederzeit und ohne Vorankundigung. Eventuelle Anderungen an diesen Daten vorzunehmen, im
Sinne einer kontinuierlichen Produktverbesserung.

Die im diesen Katalog nicht enthaltenen technischen Daten, sind bei unserem technischen Blro anzufragen.

Die aktuellste Version ist auf unserer Webseite unter www.cdsindexers.com verfligbar.

Important

Ce catalogue annule et substitue toute édition précédente ou mise a jour. Les données représentees dans le catalogue ne sont pas contraignantes et
nous nous réservons le droit d'apporter des modifications sans préavis, dans le but d'améliorer continuellement le produit.

Les données techniques ne figurant pas dans ce catalogue sont disponibles auprés de notre bureau technique.

Dans tous les cas, la version la plus récente est disponible sur notre site web: www.cdsindexers.com

Importante

Este catalogo cancela y reemplaza cualquier edicion o revision anterior. Los datos del catalogo no son vinculantes y nos reservamos el derecho de
hacer cambios sin previo aviso, para mejorar continuamente el producto.

Los datos técnicos que no estén indicados en catalogo estan disponibles en nuestro departamento técnico.

En cualquier caso, la version mas actualizada esta disponible en nuestro sitio web: www.cdsindexers.com
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TECHNICAL DESCRIPTION DESCRIZIONE TECNICA TECHNISCHE BESCHREIBUNG
e Sizes: HT 300-365-545 iron alloy o Grandezze: HT 300-365-545 carcassa e GroBen: HT 300-365-545 Gehduse aus
housing, painted red RAL3000 in ghisa, verniciatura rosso RAL3000 Gusseisen, lackiert rot RAL3000
e Stops: 4, 6, 8, 16, 24, 30, 36+ e Stazioni: 4, 6, 8, 16, 24, 30, 36+ e Stationen: 4, 6, 8, 16, 24, 30, 36+
The HT ring tables utilize an internal Le tavole HT sono meccanismi a camma Die HT Rundschalttische werden durch
globoidal cam mechanism which meets globoidale che soddisfano i seguenti einen globoidkurve Nocken angetrieben und
the following requirements: requisiti: besitzen folgende Eigenschaften:
< o c
e Self supported housing structure C e Struttura autoportante che non 8 e Eine selbsttragende Struktur bei der keine
) eliminates need for additional machine 2 necessita di supporti addizionali. Cio 45’ zusatzlichen Adapter bendtigt werden.
[ base or other support © rende piu semplice I'utilizzo e fornisce @ Damit werden sowohl Anwendungen
L = migliore planarita e ripetibilita (a) erleichtert als auch eine erhdhte Steifigkeit
e Large center through hole without und eine verbesserte Planaritat erreicht
interference from cam mechanism or e Grande foro centrale passante
housing completamente utilizzabile e GroBe durchgangige Mittendffnung,
komplett offen und gebrauchsfertig
e Output dial mounting flange supported e Uscita moto supportata da ralla
by oversized preloaded cross-roller surdimensionata a rulli incrociati e Ausgangsscheibe unterstiizt durch
bearing Uberdimensionierte Scheibe mit Kreuzrollen
e Sistema di guarnizioni che
e Guaranteed sealing system in any garantisce la tenuta in qualsiasi e Dichtungssystem, das die Dichte in
working position posizione di lavoro jeder Arbeitsposition garantiert

o 3D models available on the web

3D-Modelle im Web verfiigbar
e Modelli 3D disponibili sul web

Induction hardened cam
Camma temprata per induzione
Induktionsgeharteter Nocken
Came trempée par induction
Leva templada por induccién

RINEE A AR

Rotating ring e Anello rotante e Drehring e
Bague tournante e Anillo giratorio e jgi&Ik

Sealing system e Guarnizioni di

tenuta e Dichtungen e Joint de

tenue e Juntas de estanqueidad
HEHAN

Housing e Carcassa e Gehause
Carcasse e Carcasa o 51k

Oil bath lubrication for life
Lubrificazione a vita in bagno d’olio
Lebenslange Schmierung in Olbad
Lubrification a vie en bain d’huile

Lubricacién durante vida til en bafio de aceite
& 5imiaiEE

Sealing system e Guarnizioni di tenuta
e Dichtungen e Joint de tenue o
Juntas de estanqueidad e £ 755 Output support bearing
Cuscinetto di base ¢ Ausgang Lager o
Roulement de base ¢ Coijnete de salida

SR

Double engaged solid cam followers e Perni folli e Roller inspection opening plate e Piastra apertura ispezione rulli
Freilaufbolzen e Galets fous e Pernos libres e e Offnungsplatte fir die Rolleninspektion e
WEE T (O B Plaque d’ouverture d‘inspection des gales o

Placa de apertura de inspeccién de rodillos e 485 FFHR
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DESCRIPTION TECHNIQUE

e Dimension: HT 300-365-545 carcasse
en fonte, peinture rouge RAL3000

e Stations: 4, 6, 8, 16, 24, 30, 36+
Les tables HT sont des mécanismes

a came globoidale qui satisfont les
exigences suivantes:

e Structureauto portante qui ne nécessite
pas de supports supplémentaires.
Ceci facilite I'utilisation et fournit une
meilleure planéité et répétibilité

Frangaise

e Grand trou traversant central

complétement utilisable

e Sortie mouvement avec support butée
de grande dimension a galets croisés

e Systéme de joints qui garantissent
la tenue dans n’importe quelle
position de travail

o Modéles 3D disponibles sur le web

Espafiol

DESCRIPCION TECNICA

e Dimensiones: HT 300-365-545 carcasa
de fundicidon, pintura roja RAL3000

e Estaciones: 4, 6, 8, 16, 24, 30, 36+

Las mesas HT son mecanismos con levas
globoidal y satisfacen las siguientes
necesidades:

e Estructura auto-apoyada donde no son
necesarios los marcos adicionales para
la colocacion. Las aplicaciones se hacen
mas faciles y la rigidez se ve afectada
positivamente

e Gran agujero central
usado

listo para ser

e Salida de movimiento de fijacion a
rodamiento  sobredimensionado en
cojinete de rodillos cruzados

o Sistema de juntas que garantiza la
estanqueidad en cualquier posicion
de trabajo

e Modelos en 3D disponibles en el
sitio Web

N

AR

o {4k : HT 300-365-545 kA%,
RAL3000 £T3%.

L7

o« TfiI: 4,6,8, 16,24, 30, 36+

HT ZFIIRREE AR BRBERE LRVMEE,
RN TER:

« BXESNREWEROR D FIMI TR H
M FHFB K.
o REIUGTFAL, ORI T T,

* BENTOFAN TRIEEREES A
=0l

o B S AP AREAR, o] DURKBR
HREERMTIERE, RENE.

c TEERBEER.
* PIsiR {4t 3D ARt

AVAILABLE EXECUTIONS ¢ ESECUZIONI DISPONIBILI ¢ ERHALTLICHE AUSFUHRUNGEN o

EXECUTIONS DISPONIBLES ¢ EJECUCION DISPONIBLE ¢ TTA#i{TAE

Version with fixed stations by
electromechanical cam positioning e
Versione a divisioni fisse con posizionamento
meccanico a camma e Ausfihrung mit
fester Anzahl von Stopps und Positionierung
durch elekfromechanische Schalthocken e
Version a divisions fixes avec positionnement
mécanique a came e Versién con
estaciones fijas con posicionamento
mecdnico aleva e
EEf B HT R ROREM B LR E AL

Version with free stations and servomotor
positioning e Versione a divisioni libere con
posizionamento tramite servomotore
Ausfihrung mit freier Positionierung durch
einen Servomotor e Version & divisions libres
avec positionnement par servomoteur
e Version a estaciones libres con
posicionamento a traves del servomotor e
BB HT 75T RO EREIER

Version with transmission through high
precision cogged belt ® Versione con
frasmissione a cinghia dentata di precisione
e AusfUhrung mit Prézisions-Zahnriemen e
Version avec courroie dentée de haute
précision e Version con correa dentada de
alta precision o HTRII M R2BESHES
eSS

'CL\[%‘;L et
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& HT

| LOADS ON OUTPUT FLANGE | CARICHI SUL DIVISORE | LASTEN AUF DEM TEILGERAT
- Fa = Axial force (N) o Fa = Forza assiale (N) c Fa = Langskraft (N)
n Fr = Radial Force (N) C Fr = Forza radiale (N) g Fr = Radialkraft (N)
%,. Mr = Overturning moment (Nm) .© Mr = Momento ribaltante (Nm) + Mr = Kippmoment (Nm)
c da,dr = Distance (m) © da,dr = Distanza (m) q:; da,dr = Abstand (m)
w = a)]
Mr = Fr o dr Mr = Fr o dr Mr = Fr o dr
| Mr = Fa e da | Mr = Fa e da | Mr = Fa e da
| CHARGES SUR LE DIVISEUR | CARGAS EN EL DIVISOR | b N ik 4
O ra = Force axiale (N) < Fa = Fuerza axial (N) Fa = #im 71(N)
‘w Fr = Force radiale (N) = Fr = Fuerza radial (N) X Fr = 121 71(N4)
O Mr = Moment renversé (Nm) © Mr = Momento de vuelco (Nm) Mr = {5178 J1%8(Nm)
S da,dr = Distance (m) % da,dr = Distancia (m) H dadr= 8% m)
- L
I'I_Mr=Fr-dr Mr = Fr o dr Mr = Fr o dr
| Mr = Fa e da | Mr = Fa e da | Mr = Fa e da
da |
I
|
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» The diagram shows the combination of axial load and tilt moment for a calculated lifetime of 10.000h at 3,9rpm. Radial loads are not considered.
» II grafico mostra la combinazione del carico assiale e del momento ribaltante per una vita di 10.000h calcolato in 3,9rpm. I carichi radiali non sono considerati.
» Das Diagramm zeigt das Verhatnis zwischen Léngskraft und Kippmoment fiir eine berechnete Lebensdauer von 10.000 Stunden bei 3,9U/min. Radialkrafte sind nicht

beriicksichtigt.

» Le graphique montre la combinaison du chargement axiale et du moment de renversement pour une durée de vie de 10.000h calculées en 3,9rpm. Les chargements

radiaux ne sont pas pris en compte.
» El grafico muestra la combinacion de la carga axial y del momento torsor para un célculo de vida en 10.000 horas a 3,9rpm. Las cargas radiales no estan consideradas.
o ZHERBTHRMENHSMBENENXR, THEFEHL0000/\6, F E39rpm. FEEREZEETH.




C014/6 - 01/2022

English

Francaise

LOADS ON CAM-SHAFT

The diagrams show the curves referred
to maximum value (Fre/Me) for the
input shaft of the tables. The values are
referred to maximum value a rotation
speed of 100 rpm of the cam-shaft.

Fre = Input radial force (N)
Fae = Input axial force (N)

CHARGES SUR L'ARBRE
A CAME

Les diagrammes représentent les
courbes relatives aux valeurs maxi de
(Fre/Me) pour l'arbre d’entrée des
différentes tables. Les valeurs indiquées
se référent a une vitesse rotation de
I'arbre a came de 100 rpm.

Fre = Force radiale d’entrée (N)
Fae = Force axiale d’entrée (N)

Italiano

Espafiol

CARICHI SULL'ALBERO
CAMMA

I diagrammi indicano le curve relative ai
valori massimi di (Fre/Me) per l'albero di
entrata delle varie tavole. I valori indicati
sono riferiti ad una velocita di rotazione
dell’albero camma di 100 rpm.

Fre
Fae

Forza radiale entrata (N)
Forza assiale entrata (N)

CARGAS EN EJE-LEVA

Los diagramas detallan las curvas
relativas a los valores maximos de (Fre/
Me) por eje de entrada de las diferentes
mesas. Los valores indicados se refieren
a una velocidad de rotacidon del eje de
100 rpm.

Fre = Fuerza radial de entrada (N)
Fae = Fuerza axial de entrada (N)

HT

BELASTUNGEN DER
NOCKENWELLE

Die Diagramme zeigen die mit Bezug auf
die fur die Antriebswelle der verschiedenen
Tische. Die angegebenen Werte beziehen
sich auf eine Kurven Hochstwerte von (Fre/
Me) Wellendrehzahl von 100 U/min.

Deutsch

Fre = Eingangs Radialkraft (N)
Fae = Eingangs Langskraft (N)

mEH AR

BRERTHNMARAE (Fre/Me) ik, FF
HlESXE
B AR 5100 rpm.

X

Fre = AR EFI(N)
Fae = #ilm 71 (N)

-
|_1 [ [
Fre Fre
Fre
5000
4500
4000 \\
3500 \
3000 \\
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2000 —\ \\
N\
1500 \ N \
1000 \\ \ \\
N\
500 \ AN N\
0 AVAN N\
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
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X a. P
Cam Driven Systems
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TECHNICAL DATA o DATI TECNICI ¢ TECHNISCHE ANGABEN o
DONNEES TECHNIQUES ¢ DATOS TECNICOS e H{AZiE

Type Ns (a®) o5 I:/Lar;(imur;loo:g:‘]ut tor;];l?p—thJ (1,\(‘)%1)rpm Ca Cv Ck Rp (mm) | Dr (mm) | Jc (kgm?) | (e) (Nm)
HT 300 640 640 640 640 5.53 1.76 5.46 250 25 3.5 18
HT | 365 4 300 750 750 750 750 5.53 1.76 5.46 310 25 9.3 20
HT | 545 2500 2500 | 2500 @ 2500 5.53 1.76 5.46 465 35 48.5 41.7
HT 300 1050 1050 1050 1050 5.53 1.76 5.46 250 30 3.5 21.6
HT 365 6 300 1850 1850 1850 1850 5.53 1.76 5.46 310 35 9.3 28
HT 545 5850 5850 5850 5850 5.53 1.76 5.46 465 50 48.5 59.4
HT 300 1200 = 1200 1200 1050 5.53 1.76 5.46 250 30 3.5 21.6
HT 365 220 2100 2100 2100 @ 1900 5.53 1.76 5.46 310 35 9.3 28
HT 545 g 6850 6800 6800 6100 5.53 1.76 5.46 465 50 48.5 59.4
HT 300 2000 2000 2000 @ 2000 5.53 1.76 5.46 250 35 3.5 252
HT 365 300 4900 4900 4900 @ 4900 5.53 1.76 5.46 310 50 9.3 40
HT 545 10000 | 10000 10000 10000  5.53 1.76 5.46 465 60 48.5 86.3
HT 300 1100 1100 730 650 5.53 1.76 5.46 250 40 3.5 47.2
HT 365 120 3500 3500 2500 2200 5.53 1.76 5.46 310 50 9.3 72.8
HT 545 - 8200 8200 | 5900 4900 5.53 1.76 5.46 465 60 48.5 86.3
HT 300 2800 2800 2800 2800 5.53 1.76 5.46 250 40 35 47.2
HT 365 300 9700 9700 9700 9700 5.53 1.76 5.46 310 60 9.3 72.8
HT 545 23000 23000 23000 23000 5.53 1.76 5.46 465 80 48.5 86.3
HT | 300 550 420 350 300 5.53 1.76 5.46 250 30 3.5 21.6
HT | 365 90 700 540 400 - 5.53 1.76 5.46 310 35 9.3 31.2
HT | 545 o4 2200 1700 - - 5.53 1.76 5.46 465 40 48.5 59.4
HT | 300 2300 2300 2300 @ 2300 5.53 1.76 5.46 250 35 3.5 27.3
HT 365 300 3700 3700 3700 3700 5.53 1.76 5.46 310 40 9.3 32
HT 545 12000 | 12000 12000 12000 5.53 1.76 5.46 465 60 48.5 86.3
HT 300 520 360 320 - 5.53 1.76 5.46 250 20 3.5 15.1
HT 365 75 620 430 - - 5.53 1.76 5.46 310 25 913 231
HT 545 - 1900 1300 - - 5.53 1.76 5.46 465 35 48.5 41.7
HT 300 1150 1150 1150 1150 5.53 1.76 5.46 250 25 SIS 20.1
HT 365 300 2100 2100 2100 2100 5163 1.76 5.46 310 30 )&} 24
HT 545 5900 5900 5900 5900 5.53 1.76 5.46 465 40 48.5 59.4
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HT

Values referred to the worst running conditions. Equivalent service factor = 1.75 already applied
Valori riferiti alle peggiori condizioni di utilizzo. Fattore di servizio applicato equivalente = 1.75
Werte mit Bezug auf die unglinstigsten Anwendungsbedingungen aquivalenter Betriebsfaktor = 1.75
Valeurs se référant aux pires conditions d’utilisation. Facteur de service = 1.75

Valores referidos a la peores condiciones de uso. Factor de servicio equivalente = 1.75
BENNRZENETRES, ENBFIRSRE =175

The schedules show some minimum and intermediate reference values. Also possible: humber of stops not
indicated in the table, index angles not indicated in the table, different and customized motion.

Le tabelle riportano alcuni valori minimi ed intermedi di riferimento. Sono realizzabili: numero di divisioni non a
tabella, angoli di camma non a tabella, leggi di moto specifiche per I'applicazione.

In den Tabellen werden einige niedrige und mittlere Bezugswerte aufgefiihrt. Méglich sind: Anzahl der nicht

@ -

in der Tabelle aufgefiihrten Teilungen, nicht in der Tabelle aufgeflihrte Nockenwinkel, Anwendungsspezifische
Bewegungsgesetze.

Les tableaux reportent des valeurs de référence mini. et moyennes. Possibilités: nombre de divisions non
comprises dans tableau, angles de came non compris dans tableau, loi de mouvement spéciale.

Las tablas aportan algunos valores minimos e intermedios de referencia. Se pueden realizar: numero de
divisiones no incluidas en la tabla, angulos de leva no incluidas en la tabla, leyes de movimiento especificas
para la aplicacion.

%%E%E’J%—%%ﬁﬁﬂqﬂlﬂ%%ﬁo RNETE THEFHARERERED PEARETERED FARNMNEEXHNIE

Ns
uo

Mtu

Ca

Cv

Ck

Rp (mm)
Dr (mm)

Jc (kgm2)

(¢) (Nm)

Stops No. e N° divisioni e Anzahl Teilungen e Nombre de divisions ¢ Numero division e T {i7#k

Index angle e Angolo traslazione e Index Winkel ® Angle de translation e Angulo de translaccion e 43 &

Maximum output torque e Max. momento torcente e Max. Drehmoment e Couple maxi admis e
Max. momento torsidn e &k H 46

Motion coefficient (Acceleration) e Coefficienti di moto (Accelerazione) e
Bewegungskoeffizient (Beschleunigung) e Coefficients de mouvement (Accélération) e
Coeficientes de movimientos (Aceleracion) e =R £ (INEE)

Motion coefficient (Speed) e Coefficienti di moto (Velocita) e Bewegungskoeffizient (Geschwindigkeit) e
Coefficients de mouvement (Accélération) e Coeficientes de movimientos (Velocidad) e 1=zh & £ (& &)

Motion coefficient (Transmission) e Coefficienti di moto (Trasmissione) e
Bewegungskoeffizient (Ubertragung) e Coefficients de mouvement (Transmission) e
Coeficientes de movimientos (Transmision) e ZFNE& 4 (T E)

Pitch radius e Raggio primitivo e Rollenstern Radius e Rayon moyen e Radio primitivo de la torreta e
LI F12

Roller @ o @ Rullo e Rollen @ e @ Galet e @ Rodillo e EFHZD
Internal inertia e Inerzia interna e Innere Tragheit e Interne inertie e Inercia interna o {14

Starting torque; tolerance on the values indicated = 15% e

Momento di attrito di 1° stacco; tolleranza sui valori £ 15% e

Toleranz bzgl. der Werte = 15% e Moment de frottement premier détachem.; tolérance valeurs + 15% e
Momento de friccion 1° arranque; tolerancia sobre valores = 15% e Exii%E; B ~HIER + 15% HIiRE
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The HT series are a large open center ring style indexing & positioning tables designed for heavy duty
industrial applications
La serie HT presenta un foro centrale generoso e una ralla rulli incrociati particolarmente adatta per
applicazioni gravose
Die mit zentraler grofser Mittelbohrung versehenen Rundschalt- und Positioniertische der HT-Reihe wurden
fiir Schwerlast-Anwendungen entworfen
La série HT est une couronne rotative de positionnement destinée aux applications industrielles a forte charge
La serie HT son mesas de indexacion y posicionamiento del tipo anillo, con un amplio espacio central
diseriadas para aplicaciones industriales pesadas

HTR BT O AR RS X EAMENS TAER T ARt

I @ 340 I
] " B

HT 300

| |
@ 450 -

I

HT 365

o 700

G &
| __Y__].

[
-

HT 545

Large center through hole without interference from cam mechanism or housing
Grande foro centrale passante completamente utilizzabile
Grofse durchgdngige Mittenoffnung, komplett offen und gebrauchsfertig
Grand trou traversant central completement utilisable
Gran agujero central listo para ser usado
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KEY POSITION
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HT b Repeatability e Ripetibilita
— = Reference | Concentricity | Planarity Wiederholbarkeit Threaded holes position
3 0 0 — Riferimento  Concentricita | Planarita Répétitivité e Repetibilidad Posizione fori filettati
Bezug Konzentrizitdt | Planheit EERE Lécherposition
o| Référence | Concentricité | Planéité Position des trou taraudé
© Referencia |Concentricidad| Planaridad Posicién orificios roscados
— 5% BILE FHERE Std 2 3 BRI ERE
250 Kg di Cycles | Cycles
550 Lbs
di a b c + 0.05 mm * y
Q @1 |30k6| 33 8 7 D + 0.05 mm 0.7 mm
+ 10"
@2 |35h6| 38 10 8 Rp + 0.05 mm + 0.06 mm + 0.07 mm

Tolerance in compliance with e Tolleranze secondo e Toleranzen gemaB e Tolérances selon e Tolerancias con arreglo a e &8 —fEIE/AZE

UNI-ISO02768-1 EN22768-1
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HT b Repeatability e Ripetibilit
= = Reference | Concentricity | Planarity Wiederholbarkeit Threaded holes position
3 6 5 — Riferimento  Concentricita | Planarita Répétitivité e Repetibilidad Posizione fori filettati
Bezug Konzentrizitat | Planheit EERE Lécherposition
o| Référence | Concentricité | Planéité Position des trou taraudé
© Referencia |Concentricidad| Planaridad Posicién orificios roscados
— 5% B FEE Std 2 3 BN ERE
390 Kg di Cycles Cycles
858 Lbs
di a b C d + 0.05 mm * y
Q @1 |35k6| 38 10 8 D + 0.05 mm 0.8 mm
+9
@2 |40 h6| 43 12 8 Rp + 0.05 mm |+ 0.06 mm |+ 0.07 mm
Tolerance in compliance with e Tolleranze secondo e Toleranzen gemaB e Tolérances selon e Tolerancias con arreglo a e &M —fhE /A=
UNI-ISO2768-1 EN22768-1
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HT b Repeatability e Ripetibilita
— = Reference | Concentricity | Planarity Wiederholbarkeit Threaded holes position
5 4 5  T— Riferimento| Concentricita | Planarita Répétitivité e Repetibilidad Posizione fori filettati
Bezug Konzentrizitdt | Planheit EERE Locherposition
o| Référence | Concentricité | Planéité Position des trou taraudé
© Referencia |Concentricidad| Planaridad Posicién orificios roscados
— 5% A E FHERE Std 2 3 BRI NERE
950 Kg di Cycles Cycles
2090 Lbs
di a b c + 0.07 mm * y
Q @1 |60k6| 64 18 11 D +0.07 mm 1 mm
+7
@2 |65h6| 69 18 11 Rp + 0.06 mm + 0.07 mm + 0.08 mm

Tolerance in compliance with e Tolleranze secondo e Toleranzen gemaB e Tolérances selon e Tolerancias con arreglo a e &8 —fEIE/AZE

UNI-ISO02768-1 EN22768-1
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UNIDIRECTIONAL FUNCTION ¢ FUNZIONE UNIDIREZIONALE ¢ EINSEITIG GERICHTETE FUNKTION o
FONCTION UNIDIRECTIONELLE « FUNCION UNIDIRECCIONAL ¢ H[@IigE

SINGLE CYCLE CAM

CAMMA A UN PRINCIPIO

EINGANGIGER NOCKEN

Directions of rotation: Senso di rotazione: - Drehrichtung:
o
Ju:) A-C = Left hand cam C A-C = Camma Elica Sinistra 8 A-C = Linke Ausrichtung
%,) A-D = Right hand cam O A-D = Camma Elica Destra 4+ A-D = Rechte Ausrichtung
c B-C = Right hand cam ‘o B-C = Camma Elica Destra 03_, B-C = Rechte Ausrichtung
L B-D = Left hand cam = B-D = Camma Elica Sinistra (O B-D = Linke Ausrichtung
The diagram shows the displacement of Il diagramma raffigura lo spostamento di Das Diagramm zeigt das Schalten eines
an index table with a single cycle cam. una tavola rotante generica con camma allgemeinen Rundschalttisches mit
In a rotation of 360° of the cam shaft the ad un principio. In una rotazione di 360° eingangigem Nocken.
phases are: dell’albero-camma le fasi sono: Eine Drehung der Nockenwelle um 360°
1) index 1) spostamento besteht aus den folgenden Phasen:
2) dwell = the camshaft keyway oriented 2) pausa - centro dell’angolo pausa = 1) Schalten
to the output flange identifies the chiavetta orientata verso I'asse di 2) Rast - mittelstellung des Rastwinkels
middle position of dwell period uscita moto (1/2 o) (A) = nach der Ausgangsachse gerichtete
(1/2 o) (A) Passfeder (1/2 a,) (A)
CAME A UN PRINCIPE LEVA DE UN PRINCIPIO BENe
w Sens de rotation: - Sentido de rotacion: VERE T[]
% A-C = Came Hélice gauche 28 A-C = Leva Hélice Izquierda M OAC=EFME
O A-D = Came Hélice droite @ A-D = Leva Hélice Derecha A-D - AR
< B-C = Came Hélice droite Q. B-C = Leva Hélice Derecha R A e
O B-D = Came Hélice gauche {1 B-D = Leva Hélice Izquierda B-C=HTO#
= L B-D = AF %

Le diagramme représente le déplacement

d’'une table rotative courante avec

came a un seul principe. Lorsque |'arbre

a came effectue une rotation de 360° les

phases sont les suivantes:

1) déplacement

2) période d'arrét = la clavette de |'arbre
a came orientée vers |'axe de sortie
(1/2 a,) (A)

Los recuadros representan el

desplazamiento de una mesa de giro

genérica con leva del principio. En una

rotacion de 360° del eje-leva las fases

son:

1) desplazamiento

2) pausa - sede chaveta eje-leva, puesta
en la direccion de la torreta en salida,
identifica la posiccion de medio
periodo de pausa (1/2 a,) (A)

DISPLACEMENT DIAGRAM ¢ DIAGRAMMA DELLO SPOSTAMENTO e

ZERTRTHEREROBNSEANALE. R
ek 360° Y, AAALA:

1) DE
2) E18k= FEH H A iR AR E &R B
HhiE LB (172 a2) (A)

BEWEGUNGSDIAGRAMM ¢ DIAGRAMME DU DEPLACEMENT e
DIAGRAMA DE DESPLAZAMIENTO e fif#E%*&

TYPE ® TIPO ® TYP ® MODELE ® TIPO e KZ! HT
SIZE ® GRANDEZZA ® GROBE ® DIMENSION 365
N N Il
B DISPLACEMENT e SPOSTAMENTO e SCHALTEN e DEPLACEMENT e DESPLAZAMIENTO e 'fﬁ%} ® TAMANO e %)ng
STOPS ® N.DIVISIONI ® ANZAHL TEILUNGEN
® NOMBRE DE DIVISIONS e 16
m DISPLACEMENT DWELL NUMERO DIVISIONES {Sifi%{
(&) SPOSTAMENTO PAUSA o
gg;'&z;mm RAST Q| 1 |INDEX ® SPOSTAMENTO ® SCHALTEN | . 4540
ARRET = AN
DESPLAZAMIENTO PALEA o ® DEPLACEMENT ® DESPLAZA ® /&
% ja] &R Q
1 ! 2 i + | 5 |DWELL ® PAUSA ® RAST » o2 2400
< >t = T = :: k= ARRET ® PAUSA e [a]&R
| .
1
i ! ! ROTATION ® ROTAZIONE ® DREHUNG ® BC
| ! ROTATION ® ROTACION e jig#t 75 [
i | WORKING POSITION @ POSIZIONE LAVORO
i i 1 ARBEITS POSITION ® POSITION DE TRAVAIL A
i . i ® POSICION DE TRABAJO ¢ T{EfIE
1 1
! ! ! REDUCER FITTING POSITION ® POSIZIONE
| | ! MONTAGGIO MOTORIDUTTORE ® MONTA-
! | HEOR GE- POSITION UNTERSETZER ® POSITION 1-52-90°
! . ! .@. MONTAGE MOTOREDUCTEUR ® POSICION DE
i ' R MONTAJE REDUCTOR ® i iEss LEMNE
1
1 - 2 3(3-00“ The indications refer to the preliminary coding
o 180 o Le indicazioni sono riferite alla codifica preliminare
—— 1 CAM SHAFT ROTATION Die Angaben beziehen sich auf die einleitende Codierung
ROTAZIONE CAMMA : . 4£ A4 X :
P, SN S NOCKENDREHUNG Les indications font référence a la codification de base
ROTATION CAME Las indicaciones se refieren a la codificacion previa
ROTACION L\EVA m (= *71}% y 454 il
{ ) T s 1%JE?E*5&%E?‘H§D%EUJ
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English

Frangaise

DOUBLE CYCLE CAM

Directions of rotation:

A-C = Left hand cam
A-D = Right hand cam
B-C = Right hand cam
B-D = Left hand cam

The diagram shows the displacement of
an index table with double cycle cam. In
a rotation of 360° of the cam shaft the
phases are:

. first index

. first dwell (A)

. second index

. second dwell - center of dwell angle
= key parallel to the bottom plane and
opposed to the output axis (B)

A WN =

For example, 60 rpm on the cam shaft
will result in 120 indexes per minute
at the output (see technical guidelines

chapter 2.6).

CAME A DEUX PRINCIPES
Sens de rotation:

A-C = Came Hélice gauche
A-D = Came Hélice droite
B-C = Came Hélice droite
B-D = Came Hélice gauche

Le diagramme représente le déplacement
d’'une table rotatives courante avec
came a deux principes. Lorsque |'arbre a
Came effectue une rotation de 360° les
différentes phases sont les suivantes:

. premier déplacement

. premiere période d’arrét (A)

. deuxiéme déplacement

. deuxiéme période d’arrét - centre de
I'angle de verrouillage = clavette sur
plan horizontal dirigée a I'opposé de la
tourelle de sortie (B)

A WN =

Par example une vitesse de 60 rpm en

Italiano

Espafiol

CAMMA A DUE PRINCIPI

Senso di rotazione:

A-C = Camma Elica Sinistra
A-D = Camma Elica Destra
B-C = Camma Elica Destra
B-D = Camma Elica Sinistra

Il diagramma raffigura lo spostamento di
una tavola rotante generica con camma
a due principi. In una rotazione di 360°
dell’albero-camma le fasi sono:

DOPPELGANGIGER NOCKEN
Drehrichtung:

'8 A-C = Linke Ausrichtung

Y A-D = Rechte Ausrichtung

3 B-C = Rechte Ausrichtung

8 B-D = Linke Ausrichtung
Das Diagramm zeigt das Schalten eines
allgemeinen Rundschalttisches mit
doppelgangigem Nocken. Eine Drehung

der Nockenwelle um 360° besteht aus den
folgenden Phasen:

1. spostamento

2. pausa (A) 1. Schalten

3. secondo spostamento 2. Rast (A)

4. seconda pausa - centro dell’angolo 3. zweites Schalten
pausa = chiavetta sul piano 4. zweite Rast Mittelstellung des
orizzontale rivolta all’'opposto Rastwinkels = nach der Gegenseite der
dell” asse uscita moto (B) Ausgansachse wagenrecht gerichtete

Passfeder (B)
Per esempio una velocita di 60 rpm z.B. 60 UpM an der Eingangswelle entspricht
all'albero camma risulta pari a 120

intermittenze/minuto (vedi guida tecnica

120 TAKTE/min. am Antrieb (siehe technische

cap. 2.6).
LEVA DE MAS PRINCIPIOS
Sentido de rotacion:

A-C = Leva Hélice Izquierda
A-D = Leva Hélice Derecha

B-C = Leva Hélice Derecha
B-D = Leva Hélice Izquierda
Los recuadros adjuntos representan el

desplazamiento de una mesa de giro
genérica con leva de dos principios.

En una rotacién de 360 del Eje-Leva las
fases son:

primer desplazamiento

primera pausa (A)

segundo desplazamiento

segunda pausa - centro del &ngulo
pausa chaveta puesta sobre el
piano horizontal en direccion opuesta
del divisor de salida (B)

RWNE

Para ejemplo un velocidad de 60

entrée, correspond a une vitesse de
120t/min (voir guide technigue chapitre

rpm _de eje-leva resulta egual a 120
intermitencias cada minuto (mirar guia

2.6).

DISPLACEMENT DIAGRAM e DIAGRAMMA DELLO SPOSTAMENTO e
BEWEGUNGSDIAGRAMM ¢ DIAGRAMME DU DEPLACEMENT e
DIAGRAMA DE DESPLAZAMIENTO e fif#E%*&

tecnica cap.2.6).

Anleitung Kapitel 2.6).

WA
HERFTIE)
A-C=EFMie
X A-D=FHFOR
B-C=AFN%
H gp- EFONE

ZEZRTHERBERAOENDEANUE. Ok
ekt 360° BY, HALLA:

1) B—NE

2) E—EaEK (A)

3) BZNE

4) EZEE - PILIHERE= SRFEFTHEH

HARTTE (B)

AR Blan, DR EAY60rpmIE  SEEIH £120
MRE/ (ERRARIEREHE2.6%)

HT

TYPE ® TIPO ® TYP ® MODELE ® TIPO e K%/

SIZE ® GRANDEZZA ¢ GR@BE ® DIMENSION

o TAMARNO o #1% 365

B DISPLACEMENT & SPOSTAMENTO e SCHALTEN e DEPLACEMENT ¢ DESPLAZAMIENTO o fi[f%

INDEX DWELL INDEX

SPOSTAMENTO  PAUSA SPOSTAMENTO
SCHALTEN RAST SCHALTEN
DEPLACEMENT  ARRET DEPLACEMENT
DESPLAZAMIENTO pAUSA DESPLAZAMIENTO
PE &R DE

1 2 3

STOPS ® N.DIVISIONI ® ANZAHL TEILUNGEN
® NOMBRE DE DIVISIONS ®
NUMERO DIVISIONES {&§fi%{

72

INDEX ® SPOSTAMENTO ® SCHAL-
TEN ® DEPLACEMENT ® DESPLAZA

< HE

1 al 120°

360°

DWELL ® PAUSA ® RAST e

o
ARRET ® PAUSA e [a]&R a2 60

INDEX ® SPOSTAMENTO ® SCHAL-
TEN ® DEPLACEMENT ® DESPLAZA

< HE

a3 120°

DWELL ® PAUSA ® RAST ®
ARRET ® PAUSA e [a]&R

al+a2+a3+od

4 o4 60°

ROTATION ® ROTAZIONE ® DREHUNG e

ROTATION ® ROTACION e 4 J[a) BC

WORKING POSITION ® POSIZIONE LAVORO ®
ARBEITS POSITION ® POSITION DE TRAVAIL
® POSICION DE TRABAJO ® T{EfIE

(A)

REDUCER FITTING POSITION ® POSIZIONE
MONTAGGIO MOTORIDUTTORE ® MONTA-
GE- POSITION UNTERSETZER ® POSITION
MONTAGE MOTOREDUCTEUR ® POSICION DE
MONTAJE REDUCTOR ® sy LHMNE

1-S2-90°

CAM SHAFT ROTATION
ROTAZIONE CAMMA
NOCKENDREHUNG
ROTATION CAME
ROTACION LEVA

it R

The indications refer to the preliminary coding

Le indicazioni sono riferite alla codifica preliminare

Die Angaben beziehen sich auf die einleitende Codierung
Les indications font référence a la codification de base
Las indicaciones se refleren a la codificacion previa

MEIETRS% B VTR R
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DIRECTIONS OF ROTATION ¢ SENSO DI ROTAZIONE -
DREHRICHTUNG ¢ SENS DE ROTATION e«
SENTIDO DE ROTACION e jEit 75

A-C = Lefthandcam e Camma Elica Sinistra e Linke Drehrichtung e« Came Hélice gauche o Leva Hélice Izquierda e ZF %%

A-D = Righthand cam ¢ Camma Elica Destra ¢ Rechte Drehrichtung ¢ Came Hélice droite o Leva Hélice Derecha « AF %

B-C = Righthand cam e Camma Elica Destra ¢ Rechte Drehrichtung ¢ Came Hélice droite o Leva Hélice Derecha e« HF %

B-D = Lefthandcam ¢ Camma Elica Sinistra e Linke Drehrichtung e« Came Hélice gauche o Leva Hélice Izquierda e &5 %
C C D D

g

Cam Driven Systems
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FITTING POSITION REDUCER ¢ POSIZIONE DI MONTAGGIO MOTORIDUTTORE o
MONTAGEPOSITIONEN UNTERSETZERMOTOR
POSITION DE MONTAGE MOTORéEDUCTEUR ¢« POSICIONES DE MONTAJE MOTORREDUCTOR -«
R AR E A E

0° 90° 180° 270°

1-51

[T

1-51-0°

1-51-90° 1-S1-180° 1-51-270°

0° 90° 180° 270°

1-S2

1-52-0°

1-S2-90° 1-S2-180° 1-52-270°
00

90° 180° 270°

0]
2-S1 :

T Wl T

2-S1-0° 2-51-90°

2-S1-180°

2-S1-270°

90° 180° 270°

2-S2

R RIS

2-52-180°

2-52-0°

2-52-90°

2-52-270°
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WORKING POSITION « POSIZIONE DI LAVORO ¢« ARBEITSPOSITION o
POSITION DE TRAVAIL « POSICION DE TRABAJO ¢ T E

1

J
P

I

Oil bath lubricatjon for life e Lubrificazione a vita in bagno d’olio e Lebenslange Schmierung in Olbad
Lubrification a vie en bain d’huile e Lubricacion durante vida util en bano de aceite o % 5f;47H8

@ Orientation of plugs oil e Orientamento tappi olio e Ausrichtung der Olkappen e
Orientation des bouchons d’huile » Orientacion de las tapas de aceite « ;HZEJT A

e please consult technical department for other working position

e consultare ufficio tecnico per altre posizioni di lavoro

e konsultieren technischen Abteilung flr andere Arbeitsposition

e consulter service technique pour autre position de travail

e consultar al departamento técnico para otros posicién de trabajo

o Hfth TR XIFE B IA AR
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Cam Driven Systems

Cam Driven Systems (CDS) is
a division of Bettinelli Group
which specializes in the study,
development and manufacture
of high precision mechanical

components.

CDS - Cam Driven Systems
Headquarter - Italy

Via Leonardo Da Vinci, 56
26010 Bagnolo Cremasco CR

+39 0373 237311
+39 0373 237538

cds@bettinelli.it
www.cdsindexers.com

GATE’

Gate is the worldwide network of
sales, distribution and technical
support for the industrial
products and services.

Backed by over 70 years of
engineering and manufacturing
leadership, our global network of
facilities continues to provide our
customers with the most diverse
range of industrial automation

products on the market.

GATE Technologies Inc.

Corporate office - Usa

27 Wilson Drive, Unit C
Sparta NJ 07871

+1 973 300 0090
+1 973 300 0061

info@gateti.com
www.gateti.com

GATE (Ying Meng) Shanghai

Trading CO Ltd

Corporate office - China

GATE Deutschland GmbH

Corporate office - Germany

Ulrichstrasse, 9
86641 Rain am Lech

+49 (0) 9090 7057110
+49 (0) 9090 70571113

info@gatedeutschland.de
www.gatedeutschland.de

Unit 1226A, 12F, ChongHing Finance Center
288 Nanjing West Road, HuangPu District

200003 Shanghai, China

+86 138 1665 0842
+86 21 6133 7999

info@gateshanghai.cn
www.cdsindexers.com

. . Pve Led
«D ,ettmelll

Bettinelli Automation
Components Pvt Ltd., rendering
services to Indian customers
that are seeking motion control
solutions and ideas for industrial
automation, packaging and
assembly.

Bettinelli Automation Components Pvt Ltd

Corporate office

Office #3, 1st Floor

Destination Center Magarpatta City Hadapsar

411-013 Pune

+91 20 6723 6484
+91 20 6723 6485

info@bettinelli.in
www.bettinelli.in
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